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OPIS TECHNICZNY
Do projektu tymczasowej organizacji ruchu na zadaniu

»Wzmocnienie nawierzchni drogi wojewodzkiej DW 405

w m. Tulowice od km km 4+975 do km 5+415”

1. Podstawa opracowania

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym
(Dz.U. z 2021 r. Poz. 450).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r.
w sprawie szczegotowych warunkoéw zarzadzania ruchem na
drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem

(Dz.U. 2019 poz 2311 t.j.)
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2. ZakKres i cel opracowania
Projekt tymczasowe] organizacji ruchu na czas prowadzenia robot
polegajacych na wzmocnienie nawierzchni drogi wojewodzkiej DW 405
w m. Tulowice od km km 4+975 do km 5+415.

3. Lokalizacja inwestycji

Tulowice, DW 405,

4. Charakterystyka drogi i ruchu na drodze.
Inwestycja realizowana bedzie na DW 405 w Tutowicach. Na istniejacym
odcinku droga wojewozka posiada  nawierzchni¢  bitumiczng o
szerokosci 7,0 m. DW 405 jest droga jednojezdniowa, dwukierunkowg
o dwoch pasach ruchu.
Droga wojewodzka droga z pierwszenstwem przejazdu.
DW 405 przebiega w terenie zabudowanym gdzie dopuszczalna

predkos¢ wynosi 40 km/h.

5. Opis wystepujacych zagrozen lub utrudnien
e Podczas wyjazdu pojazdow oraz sprzgtu budowlanego z terenu
budowy — mozliwo$¢ wystapienia kolizji z innymi pojazdami.
e W przypadku recznego kierowania ruchem przez osoby uprawnione
— mozliwo$¢ kolizji pojazdow
6. Projektowana tymczasowa organizacja ruchu
Projektowana tymczasowe] organizacji ruchu na czas robot przewiduje

frezowanie istniejacej nawierzchni jezdni, rozebranie mechaniczne
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kraweznikow wykonanie robot ziemnych, wykonanie nowej podbudowy
1 ulozenie warstw bitumicznych.

SCHEMAT 1 (rys. 1)

Schemat [ przewiduje zamknigcie potowkowe drogi na calym odcinku
prowadzonych rob6t L=535 m. W osi jezdni ustawione beda skrajniki drogowe
U-21la/b co 20m jadagc od m. Niemodlin ustawi¢ nalezy tablice kierujaca
U-3d+U-35a 1 od strony miejscowosci Korfantow nalezy ustawi¢ zaporg
drogowa U-20b. W odlegtosci 60 m od tablicy kierujacej U-3d+U-35a nalezy
ustawi¢ znaki B-33+B-25 1 w odleglosci 50m od tych znakoéw nalezy ustawi¢
znaki A-14+A-12b. W odlegtosci 20m od znakéw A-14+A-12b nalezy ustawic
znak A-29. W odleglosci 20 m od tablicy kierujacej U-3d+U-35a nalezy ustawic
Sygnalizator §wietlny. W odlegtosci 50 m od zapory drogowej U-20b nalezy
ustawi¢ znaki B-33+B-25 1 w odleglosci 40 m od znaku E-4 nalezy ustawic
znaki F-6a 1 w odlegto$ci 10m od tych znakow nalezy ustawi¢ znak A-29. W
odlegtosci 20 m od zapory drogowej U-20b nalezy ustawi¢ sygnalizator
swietlny.

SCHEMAT 1I (rys. 2)

Schemat II przewiduje zamknigcie poldwkowe drogi na catym odcinku
prowadzonych rob6t L=535 m. W osi jezdni ustawione beda skrajniki drogowe
U-21la/b co 20m jadac od miejscowosci Niemodlin ustawi¢ nalezy zaporg
drogowa U-20b 1 od strony miejscowosci miejscowosci Korfantow nalezy
ustawic tablice kierujacg U-3d+U-35a. W odlegtosci 50 m od tablicy kierujace;j
U-3d+U-35a nalezy ustawi¢ znaki B-33+B-25 1 w odlegltosci 40m od znaku E-4
nalezy ustawi¢ znaki F-6. W odlegltosci 10m od znakéw F-6 nalezy ustawi¢ znak
A-29. W odlegltosci 20 m od =zapory drogowej U-20b nalezy ustawié
sygnalizator $wietlny. W odlegtosci 60 m od zapory drogowej U-20b nalezy
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ustawi¢ znaki B-33+B-25 1 w odleglo$ci 50 m od tych znakéw nalezy ustawic
znaki A-14+A-12c 1 w odlegtosci 20m od tych znakéw nalezy ustawi¢ znak
A-29. W odlegtosci 20 m od zapory drogowej U-20b nalezy ustawic

sygnalizator $wietlny.

7. Oznakowanie i zabezpieczenie robot wykonywanych w pasie
drogowym.
7.1 Zasady ogolne.
Uzywane do oznakowania i zabezpieczenia rob6t znaki 1 urzadzenia
bezpieczenstwa ruchu powinny by¢ dobrze widoczne , zaréwno w
dzien jak 1 w nocy.
7.2 Znaki drogowe.
Znaki do ustawienia to typ ,,duzy”. Znaki nalezy umocowa¢ na
stupkach stalowych o przekroju okraglym , na wysokosci 2,20 m.
Znaki uzyte do oznakowania rob6dt powinny by¢ pokryte folig
odblaskowg co najmniej II generacji. Krawedzie tablic znakow
winny by¢ wyokraglone 1 podwdjnie zaginane na catym obwodzie.
7.3 Odleglos¢ ustawienia znakow w terenie zabudowanym.
Odleglos¢ znakow od krawedzi jezdni powinna wynosi¢ od 0,50 m
do 2,20 m.
8. Zasady prowadzenia robot w pasie drogowym.
Ogo6lne prowadzenie robot w pasie drogowym 1 organizacja ruchu
wymagajg przestrzegania nastepujgcych wymogow:
e o0soby wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami drogowymi powinny

by¢ ubrane w odziez ostrzegawczg odblaskowa (kamizelki odblaskowe).
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e Zabezpieczenie robot 1 organizacja ruchu nalezy wykona¢ zgodnie z
obowigzujacymi przepisami w tym zakresie oraz planami sytuacyjnymi,
e Osoby sterujace recznie ruchem pojazdow powinny by¢ odpowiednio

przeszkolone oraz posiada¢ odpowiednie uprawnienia.

9. Uwagi ogolne
Wszystkie roboty powinny by¢ prowadzone zgodnie z przepisami BHP. Roboty
nalezy prowadzi¢ po ustawieniu peilnego oznakowania zgodnie z projektem
tymczasowej organizacji ruchu, przekazaniu placu budowy, odbiorze
oznakowania przez inspektora oraz zarzadce drogi oraz po przekazaniu pasa
drogowego do wykonania robdt.

10. Przewidywany termin realizacji.

Od 25.08.2025 r. do 31.12.2026 .



